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1. Viséo geral
1.1. Descricdo do produto/servico resultante do piloto

O produto do piloto consiste numa arquitetura distribuida e escalonavel que permita a
transcricdo de audio (oriundos de videos ou néo), a anotacdo semantica de textos
(transcritos ou naturais) e a recomendacdo dos textos anotados semanticamente,
visando a categorizacdo desse conteudo (conforme a DBpedia) e relacionamento com
outros conteudos digitais do mesmo servico. Todas essas etapas podem estar
encadeadas, ou serem chamadas de forma isolada, via API do piloto.

Neste cenario, sera possivel agregar valor a conteudos digitais disponibilizados por
servicos da RNP (videoaulas, video@rnp, ICD etc.), através da ampliagdo dos termos
de busca (quantidade e relevancia) e relacionamento entre conteddos do mesmo
servigos, permitindo uma maior visibilidade a esses conteudos.

Como produtos secundarios, temos:

+ Ampliacdo da base de conhecimento dos conteudos digitais armazenados nos
servicos da RNP (categorias e relacionamento entre contetdos), permitindo a
mineracdo desses dados para melhor entender o publico que disponibiliza
conteldos nos servigos.

* Criar uma plataforma que permita a qualquer servico da RNP chamar suas
funcionalidades. Um exemplo de utilizagdo do piloto, além dos contetudos no
formato de video, seria o portal de noticias da RNP.

+ Contribuir com o projeto DBpedia, através da colaboracdo no desenvolvimento
do DBpedia Spotlight ou mesmo com a insercdo de novos termos na wikipedia.

* Ampliacdo de um modelo em portugués para a transcricao de audio, permitindo
gue a RNP possa compartilha-lo com a sociedade.

1.2. Identificac&o do publico alvo

O publico alvo é composto pelas pessoas que buscam por conteddos armazenados
pelos servicos de intercambio de contetdos digitais da RNP, mas como o foco do projeto
esta em agregar valor a conteidos armazenados por diversos servicos, também poderia
ser considerados como publico alvo, os préprios servicos de disponibilizacdo de
contetdos digitais atuais e os que venham a ser ofertados futuramente, pois seus
conteudos estardo mais bem relacionados e com uma maior quantidade e qualidade de
termos de busca.



2. Definicao do piloto

2.1.

Arquitetura do piloto

A arquitetura do piloto est4 apresenta na Figura a seguir e estd organizada em trés
blocos: Principal (API, Integrador, Persisténcia e Recomendac¢do), Transcricdo e
Anotac@o Semantica.

Transcricao

Anotagao

Semantica

Persisténcia

Arquitetura Basica do piloto do GT-BAVi

Uma descricdo sucinta dos componentes da arquitetura esta presente na Tabela a

seqguir.
Médulo Maquina|Funcionalidade Softwares Observacgdes
Virtual

API 1 Permite que os servicos da RNP|Desenvolvimento |---------------
solicitem as funcionalidades|prdprio em java.
(transcricdo e/ou anotagdo e/ou
recomendacao)

Integrador Responsavel por integrar, via troca|ActiveMQ (livre) + |Permite  a comunicagdo com
de mensagens, todas as etapas do|desenvolvimento [processos na mesma MV ou em
processo, desde a solicitagdo de|préprio outras MV, possibilitando assim
processamento, até a entrega dos toda a escalabilidade prevista para
resultados obtidos. o piloto.

Persisténcia Armazena as solicitagBes da API e|Blazegraph (livre) |-----------------
todos os resultados (intermediarios
e finais)

Recomendacao Associa ao texto anotado,|implementagdo A base de conhecimento utilizada €
categorias e conteudos|propria a DBpedia
relacionados.

Transcricdo Oan* |O ASR (Automatic Speech|Kaldi (livre) Esta MV entrar em funcionamento,
Recognition) é o madulo somente quando existirem

responsavel por realizar a
transcri¢éo do audio

recursos disponiveis no CDC.

Cada MV pode utilizar tecnologias
distintas (Kaldi, Coruja, etc.)




Anotacao Oan* |A anotagdo semantica permite a|DBpedia Spotligth |Esta MV entrar em funcionamento,

busca por recursos, conforme suas|(livre) Hsomente quando existirem
categorias. implementacéo recursos disponiveis no CDC.
propria Cada MV pode utilizar tecnologias

distintas (DBpedia  Spotligth,
implementagdes préprias, etc.)

2.2. Institui¢cBes participantes

N&o teremos instituicbes parceiras, mas sim servigos parceiros. Nossa ideia inicial seria
ter como parceiro algum servico de contetdo digital baseado em video, principalmente
o videoaulas@RNP, devido ao bom conhecimento da equipe sobre os padrdes utilizados
por este servico, mas outros servicos como video@RNP e ICD podem também serem
parceiros no piloto. Outro conteldo interessante é o disponibilizado pelo portal de
noticias da RNP, por ser baseado em texto natural (ndo transcrito). De qualquer forma,
a RNP pode priorizar outros servigos, sem maiores prejuizos para o andamento do

piloto.

Para que o0 servigco possa ser parceiro neste piloto, € necessario que ele faga chamadas
a APl do GT-BAVi, quando receber um novo contetdo e depois para inserir o resultado
do processamento em seu mecanismo de busca.

2.3.  Objetivos e evolugdes

O protétipo desenvolvido na fase precisa passar por melhorias para que possa ser
testado pelos parceiros. Abaixo listamos as principais melhorias propostas pelo GT:

+ Desenvolvimento de interface de gestdo do servigco: € necessario que a RNP
possua um dashboard para visualizar o fluxo de trabalho da APl e uma interface
administrativa para alterar os parametros do servico, definir instancias de
processamento, etc. A interface administrativa permitird ao usuario executar o0s
moédulos do servidor em servidores distintos, permitindo administrar 0os recursos
disponiveis.

* Melhorias na arquitetura do servigo: é necessario implementar um modelo de
autenticacdo de acesso ao servigo e permitir que algumas tarefas sejam agendadas.
Assim, essas melhorias serdo implementadas no servigo e estardo disponiveis via
interface administrativa e pela API do servico. Para autenticacdo, o GT propde a
implementacdo de uma autenticacido baseada em tokens.

* Melhoria no modelo de transcri¢do para portugués: o modelo gratuito que o GT
usou no comeco do projeto (Coruja) possui uma taxa de erro muito alta e o GT
comecou a utilizar um modelo proprietario cedido gratuitamente durante um periodo
de experiéncia. Este modelo gera uma taxa de erros muito pequena. No ultimo més
do projeto, o GT comegou a investir no treinamento de um modelo proprio, o que ja
possui uma taxa de erros melhor que a do Coruja. Porém, o modelo ainda ndo esta
adequado para producdo. Assim, o GT propde trabalhar na melhoria do modelo de
transcricdo, o que envolve a criacdo de uma base maior de treinamento, esforco em
normaliza¢éo do corpus, etc. ldentificamos trés vantagens em investir nesta tarefa:



(1) dominar o processo de treinamento, o que permitira a RNP e ao GT definir
modelos especificos para alguns dominios de conhecimento; (2) possuir um modelo
de transcricdo sem a necessidade de pagamento de licenca de uso; (3) distribuir
uma melhor base de treinamento para portugués e com os dados da propria RNP
(oriundos de video-aulas, noticias do site da RNP, etc). Vale ressaltar que o corpus
mais conhecido para treinamento em lingua portuguesa é o oferecida pelo projeto
FalaBrasil, o qual possui poucas horas de audio.

* Melhoria no processo de anotacdo seméantica: a tarefa mais dificil do servigo
proposto pelo GT € a anotacdo semantica. Levando em consideragdo que mesmo
uma transcricdo muito boa pode gerar um nuamero de erros de palavras que pode
dificultar o entendimento de algumas frases, a quantidade de ruidos pode inviabilizar
0 uso de algoritmos classicos de anotagéo. Assim, o GT tem trabalhado em solugdes
de anotacdo de textos com elevado nivel de ruidos para melhorar a acuracia da
anotacao. Esta é a tarefa que demanda maior esfor¢co de pesquisa académica.

+ Otimizacdo dos modulos de anotacdo e recomendacdo: os dois médulos
possuem um tempo de processamento alto e € possivel reduzir o processamento. O
GT prop0e o pré-processamento de alguns dados para reduzir o tempo de execucdo
do mdédulo de anotagéo. Para o médulo de recomendacao, o GT prop0e utilizar os
dados do DBpedia de forma off-line, realizando também um préprocessamento da
base do DBpedia.

* Geracéo de resultados detalhados dos videos processados: atualmente o GT
gera a transcri¢cdo e anotacdo de um video completo. Contudo, é possivel que o GT
segmente o video e entregue a transcricdo e a anotacdo de parte do video. I1sso
permitira que os servicos de busca possam direcionar o usuario do servigo para um
trecho especifico do video, permitindo o usuario assistir o trecho em que é falado
alguma palavra ou o trecho onde um dado conceito é abordado.

Os resultados do piloto contribuirdo diretamente no melhor entendimento e visibilidade
dos servicos de disponibilizacdo de conteudos digitais da RNP, pois ao gerar o
processamento dos contetdos de um determinado servigo, sera possivel realizar um
mapeamento mais detalhado do tipo de conteldo disponibilizado e, principalmente, pelo
fato de gerar o enriguecimento nos termos de busca e relacionamento entre contetdos
do mesmo servico, serd possivel uma maior visibilidade desses conteudos, seja pelo
fato de estarem associados a um maior numero de termos de busca, ou pelo fato de
estarem relacionados a outros contetidos de maior popularidade.

3. Macro cronograma de desenvolvimento do piloto

Listar e descrever todas as macro atividades que permitirdo o alcance dos objetivos
indicados na sec¢éao 2.3, dando foco especificamente ao desenvolvimento tecnoldgico
necessario para a evolucao do produto e melhorias em processos de gestao e uso dos
resultados relacionados ao protétipo existente. Destacar em quais trimestres serao
realizadas.



Este cronograma deve atentar e estar alinhado as entregas pré-definidas, veja secao 6,
em especial em conformidade e com nivel de desenvolvimento compativel ao momento
do projeto:

+ Demonstragdo dos Resultados Parciais no Workshop da RNP (WRNP) —

maio/2017
*  Workshop de Disseminacéo dos Resultados para Instituicdes Clientes da RNP —
setembro/2017
* Apresentacdo Final dos Resultados para o Comité de Avaliacdo e RNP —
outubro/2017
Macro atividades 1°. 2°. 3. |4
Trim. | Trim. | Trim. | Trim.
1. Implantagao da arquitetura em MVs separadas X X
2. Teste de integracdo com servicos X X
3. Testes de escalabilidade da arquitetura X X
4, Desenvolvimento do DashBoard X X X
(interface de configuragéo e controle)
5. Treinamento dos Modelos de acusticos e de linguagem X X X X
6. Desenvolvimento de algoritmos de anotacdo semantica X X X
7. Otimizacédo dos médulos da arquitetura X X X X
8. Elaboracéao de relatérios e participagdo em eventos da X X X X
RNP

4. Recursos para o desenvolvimento do piloto

4.1. Recursos oferecidos pela RNP para execucéo do piloto

A RNP oferece alguns ambientes que podem ser utilizados para o desenvolvimento e
testes do piloto como:

« Recursos virtualizados em Pontos de Presenca (PoPs) da RNP

(http://www.rnp.br/institucional/pontos-presenca)

«  Ambiente PlanetLab (http://www.rnp.br/pesquisa-e-
desenvolvimento/redesexperimentacao)

- Ambiente de experimentacdo em Internet do Futuro, conhecido como FIBRE
(Future Internet Research and Experimentation) e que esta disponivel em
http://www.rnp.br/pesquisa-e-desenvolvimento/internet-futuro.

+ Laboratorio de Gestao de Identidade https://gidlab.rnp.br/

Estes e outros recursos disponiveis no ambiente de produgédo da RNP
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(http://www.rnp.br) e considerados necessarios ao desenvolvimento do piloto, poderao
ser listados nesta proposta na secao 5.2 Recursos para o projeto.

4.2. Recursos virtualizados para o desenvolvimento do piloto

Para o desenvolvimento do piloto, a infraestrutura oferecida pelo CDC da RNP
certamente sera satisfatéria. Os recursos necessarios estdo apresentados na Tabela a
seqguir.

Méquina Virtual Quantidade |Memoria Processador |Disco Outros
de MVs Recursos
Integrador, Persisténcia e 1 16GB >= 2 nucleos i |-
Recomendacéo
Transcricéo lan* >= 16GB >= 2 nucleos 500GB |-
Anotacéo lan* >= 32GB >= 2 nlcleos 500GB |-
Teste e treinamento do Modelo|l >= 16GB >= 2 nucleos 1TB Se
Acustico e de Linguagem. possi
vel, uma GPU

* Para os testes iniciais, sera necessario habilitar pelo menos uma MV de Transcricdo e
Anotacdo, mesmo que em horarios pré-agendados. A instanciacdo de mais MVs podera
ocorrer somente nos horarios disponiveis.

5. Cronograma e entregas pré-definidas

Os relatérios de planejamento, relatérios técnicos, relatérios de acompanhamento e
demais entregas listadas a seguir sdo pré-definidas e fazem parte integrante desta
proposta e devem ser entregues pela equipe deste Grupo de Trabalho a Geréncia de
Grupos de Trabalho, conforme cronograma indicado nesta secao. Também deverao ser
realizadas entregas referentes a documentacao, participacdo em eventos presenciais
(WRNP, Workshop de Disseminacdo do GT e Workshop de Apresentacdo de
Resultados) entre outros que compdem o desenvolvimento do projeto.

Os modelos destes relatérios e demais entregas serdo compartilhados com o
coordenador do GT na ocasido da reunido de boas vindas em data a ser agendada com
0s projetos selecionados para fase 2.

5.1. Relatorios

Os relatorios sao entregas do projeto (Relatérios de Planejamento — RP e Relatorios
Técnicos), na articulacdo com os grupos de outras organizacées envolvidos no mesmo
tema. O acompanhamento dos resultados parciais é realizado a partir dos relatorios
trimestrais de acompanhamento (Relatério de Acompanhamento — RA) e na
apresentacdo e discussdo do tema no Workshop RNP (WRNP) e na transferéncia de
conhecimento feita a RNP.

As responsabilidades da coordenacéo do projeto por parte dos contratados englobam a
gestao do projeto do GT, incluindo a utilizacdo da Wiki da RNP para disponibilizacao de
informacdes sobre acdes, atividades e tarefas, assim como de indicadores de progresso
e status.
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Além disso, todo o coédigo fonte deve ser mantido atualizado pela equipe de
desenvolvimento diretamente no ambiente de desenvolvimento colaborativo a ser
indicado e disponibilizado pela RNP.

Os relatérios séo agrupados em trés tipos:

5.1.1. Relatérios de Planejamento (RPs)
RP4: Planejamento de Recursos Virtualizados

Estimativa de demanda, especificacdo detalhada de maquinas virtuais necessarias ao
desenvolvimento e implantacdo do piloto, com as respectivas justificativas de
dimensionamento.

RP5: Planejamento da estrutura de pacotes de trabalho de desenvolvimento
tecnolégico e do cronograma de entregas destes pacotes

Estrutura de pacotes de trabalho a serem realizadas ao longo do GT que descrevem 0s
principais grupos de atividades que s&@o necessarios para desenvolvimento deste
projeto. Um pacote de trabalho é um grupo de atividades que nao deve durar mais do
gue 3 meses de execucdo. Cada pacote de trabalho deve ter uma data de entrega
associada e o cronograma de marcos é a distribuicdo das datas de entrega de cada
pacote de trabalho ao longo dos 12 meses de projeto.

RP6: Planejamento do Workshop RNP (WRNP)

Descricao da demonstracdo a ser realizada, equipamentos necessarios, lista de
integrantes do GT que irdo participar, texto e demais documentos para divulgacdo no
evento (O WRNP ocorrera junto com o Simpésio Brasileiro de Redes de
Computadores e Sistemas Distribuidos - SBRC 2015, em Vitoria, Espirito Santo).

RP7: Relatorio de planejamento do Workshop de Disseminagédo do GT

Descricdo das atividades previstas para a reunido de encerramento do projeto piloto.
Este workshop pode ser apenas com os usuarios participantes do piloto ou reunindo
outros usuarios interessantes para disseminacdo do resultado do projeto. Ex.:
apresentacfes sobre o0 projeto e das experiéncias dos usuarios do piloto, tutorial
ministrado durante o workshop, além de documentacdo, manuais e codigos-fonte a
serem disponibilizados.

RP8: Relatério de planejamento para inclusao no portfélio da RNP

Definicdo de como sera a inclusdo do produto no portfélio da RNP, detalhando onde
sera disponibilizado o produto ou o cédigo, onde é possivel encontrar mais informacdes
sobre o produto online (pagina do produto na RNP ou em site do proprio), como sera
disseminado (por exemplo: via um curso na grade da ESR ou via manuais de usuério e
tutoriais abertos) e seu modelo de sustentabilidade.



5.2.  Relatérios Técnicos (RTs)

Os relatorios técnicos devem refletir os resultados das atividades realizadas pelo GT
para alcancar o seu objetivo de implantacdo de um piloto.

RT4: Mapeamento de componentes e licengas de software

Descricdo detalhada de cada componente (novo ou de reuso) que compde a arquitetura
do piloto, bem como sua respectiva licenca de software. O entregavel desse relatdrio
devera ser uma pagina na wiki onde as licencas e componentes podem ser
incrementados ao longo do projeto.

RT5: Plano de testes do piloto

Descricdo detalhada dos testes a serem realizados para a avaliacao do piloto, indicando
os procedimentos, resultados esperados e cronograma.

RT6: Avaliacdo dos resultados do piloto

Descricdo dos resultados obtidos nos testes descritos no RT4, contendo avaliacao,
relato dos problemas encontrados e das solu¢des implementadas.

RT7: Recomendacdes para a implantacao

Descricao da proposta de implantacdo, identificando o publico alvo; descricdo e
dimensionamento da infraestrutura necessaria para a implantacao dos resultados;
arquitetura proposta; definicAo dos processos de monitoragdo e gerenciamento do
servico; estimativa e perfil dos recursos humanos para a geréncia e operacdo dos
resultados.

5.2.1. Relatérios de Acompanhamento (RA)

RAS5 a RA9: Relatérios de acompanhamento

Relato do progresso das atividades que foram planejadas no periodo.
RWRNP: Relatério de participacdo no WRNP

Relato da experiéncia da participacdo no WRNP, como sugestbes e consideracdes dos
visitantes ao trabalho do GT.

5.3. Site de divulgacdo do Grupo de Trabalho

O site para divulgagéo do GT é: https://sites.google.com/a/ice.ufjf.br/gt-bavi/

5.3.1. Atualizacdo do site do GT

Deverd ser atualizado o site do GT com as informacdes relevantes do projeto na fase
piloto, para disseminagéo do trabalho. O site do projeto devera citar o apoio da RNP,
com referéncia ao site da RNP. Deve-se disponibilizar o site do projeto também em
inglés.



5.4, Participagdo no Workshop da RNP (WRNP)

5.4.1. Apresentacdo em sesséo técnica e demonstracdo do protétipo

A discricdo da RNP, deverd ser realizada uma apresentacdo e uma demonstracao
técnica da proposta do GT durante o Workshop da RNP (WRNP) nos dias 15 e 16/05
em Belém, PA, que acontece em conjunto com o Simpésio Brasileiro de Redes de
Computadores e Sistemas Distribuidos (SBRC 2016).

5.5.  Workshop de Disseminagdo do GT

5.5.1. Realizagdo do Workshop de Disseminac¢édo do GT

O GT deve organizar um workshop para a disseminacdo dos resultados do GT para
potenciais interessados em absorver os produtos/servicos desenvolvidos durante o
piloto, focando nos aspectos técnicos explorados durante o piloto e nos diferentes casos
de uso da solu¢éo desenvolvida.

5.6. Entrega dos produtos desenvolvidos durante o piloto

5.6.1. Piloto desenvolvido

Fontes, executaveis, scripts, arquivos de configuracéo etc.
5.6.2. Documentacao do piloto

Documentacéo técnica, manuais de instalacdo, manuais do usuario etc.

5.7. Avaliacao do piloto

5.7.1. Apresentacgao dos resultados do GT

Devera ser realizada uma apresentacdo para um comité de avaliacdo dos GTs, com
énfase no piloto desenvolvido e no produto/servico a ser disponibilizado para os usuarios
da RNP. A partir dessa avaliacdo, serdo selecionados os GTs que poderdo ser
recomendados para possivel modelagem de servigo/produto para oferta da RNP.

Cronograma de entregas pré-definidas 27/01/2017

. RP4: Planejamento de Recursos Virtualizados

. RP5: Planejamento da estrutura de pacotes de trabalho de
desenvolvimento tecnoldgico e do cronograma de entregas destes pacotes
24/02/2017

. RT4: Relatorio de mapeamento de componentes e licencas de software

0 RT5: Plano de testes do piloto 31/03/2017

. Site do GT atualizado
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. Iniciar a implantacéo do piloto!

. RP6: Relatorio de planejamento do WRNP (demonstracdo, material e
viagens)

. RAS: Relatorio de acompanhamento trimestral jan/fev/imar 28/04/2017

. Entrega do cédigo-fonte da versao implantada no piloto (cédigos-fonte,

executaveis, scripts, arquivos de configuracdo etc.), incluindo o sistema e as
ferramentas de suporte a operacao;

. Entrega de documentacdo (manuais de instalacdo e administracéo,
manuais de usudrio etc.).

15/05/2017 a 16/05/2017

. WRNP: Apresentacdo em sessao técnica e demonstracao dos resultados
parciais do piloto no Workshop RNP nos dias 15 e 16/05 em Belém, PA. 30/06/2017

. RWRNP: Relatorio de participacdo no WRNP

. RAG6: Relatorio de acompanhamento trimestral abr/mai/jun 28/07/2017

. RP7: Relatoério de planejamento do Workshop de Disseminacdo do GT
25/08/2017

. RT6: Avaliagéo dos Resultados do Piloto

. RT7: Recomendacgdes para a implantacao do servigo/produto

Entre 01/09/2017 a 30/09/2017 (data a definir)
. Realizacdo do Workshop de Disseminacdo do GT (data a definir) Entre

01/10/2017 a 31/10/2017 (data a definir)

. Apresentacao Final dos Resultados para o comité de avaliacao

. RA7: Relatério de acompanhamento trimestral ago/set/out 24/11/2017

. RP8: Relatorio de planejamento para inclusdo no portfélio da RNP

. Atualizacdo do RT4: Relatério de mapeamento de componentes e

licengas de software

. Entrega final do c6digo-fonte e documentagéao
15/12/2017
. RAS8: Relatorio de acompanhamento out/nov/dez
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